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Починаючи  з другої половини XX століття надбанням світової зоотехнічної 

науки і практики стало ведення зоотехнічного обліку і виробництво молока 

промисловими способами із застосуванням комп'ютерних технологій, 

аналітичних математичних моделей лактаційних кривих корів, способів 

моделювання виробничої діяльності молочно-товарних ферм на основі 

апроксимації первинних виробничих даних з урахуванням фактора часу доби 

при доїнні, індивідуальних надоїв корів і виробничих ризиків. Разом з тим ідея 

застосування математичних моделей лактаційний кривих в плануванні і 

економічній оцінці виробництва молока, плануванні обороту стада  в наукових 

публікаціях не простежується. У той же час простота програмно-технічної 

реалізації та застосування такого рішення на сучасному рівні розвитку індустрії 

комп'ютерних технологій цілком очевидна і представляється доцільною.  

У практиці молочного тваринництва не дивлячись на зростаючу оснащеність 

ферм автоматизованими системами управління стадом з індивідуальним 

комп'ютерним урахуванням надоїв, розрахунок планів виробництва молока 

повсюдно виконується вручну з використанням допоміжних засобів обчислень 
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(калькуляторів, електронних таблиць Excel). Способи планування валового 

виробництва молока, призначені для механізованих обчислень (з використанням 

калькулятора), базуються на виробничих зоотехнічних даних основних 

документів з обліку молочної продуктивності і оперують середньодобовими 

надоями корів за порядковий місяць лактації, розрахованими по стаду або групі. 

При цьому результатом розрахунку є обсяг валового виробництва молока по 

місяцях планового року, наступного після звітного.  

Математичні функції були використані для відповідності даних за окремими 

показниками молочної продуктивності: 

1:Модель Вуда [ Wood Model: The gamma function described by Wood (1967] це одна із більш 

популярних моделей, яку використовують для описання лактації: 

Yt=atbe−ct                         (1) 

де: для усіх моделей, Yt – надій молока у день  t. Параметри:  a – це 

коефіцієнт для визначення продуктивності на початку лактації; b и с - 

характеризують фактори нахили кривих лактації. 

2: Модель WIL згідно Wilmink (1987), має вигляд:  

Yt=a+be−kt+ct 

де параметри a, b, и c aповязані із продуктивністю, підвищенням, 

досягненням пику та падінням лактаційної кривої. Показник k характеризує пік 

лактації, й зазвичай приймає фіксоване значення, яке визначають за попередньої 

лактації (як середній показник). 

3: ASC модель має наступний вигляд: 

Yt=a+bγt+c2γt+dWt+eW2t 

 де (t = (tmn /305), відповідно tmn це nth DIM, Wt = ln (305/t), показник a – це 

показник максимального надою, d и e – показники росту кривої, та b й c 

пов’язані із кутом нахилу падіння лактаційної кривої.  

4: Splines Model: 

Yt=ai+bi(t−ti)+Ci(t−ti)2+di(t−ti)3, 

http://www.scielo.br/scielo.php?script=sci_arttext&pid=S1807-86722018000100605&lng=en&nrm=iso&tlng=en#B31
http://www.scielo.br/scielo.php?script=sci_arttext&pid=S1807-86722018000100605&lng=en&nrm=iso&tlng=en#B30
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де ti < t < ti+1 

5: CLD модель: була запропонована Cobby and Le Du (1978 відрізняється від 

попередних тим, що падіння лактаційної кривої описується як функція Val-Arreola et 

al., 2004. Рівняння CLD має вигляд: 

Yt=a−bt−ae−ct 

6: Модель  LEG : - це багаточлен  Legendre  у якому поліномінальні функції 

має значення у межах від  n до  n + 1 при цьому рівняння яке описує одне 

спостереження має вигляд: 

Yt =∑ni = 0αiΦi (d*t) 

де d* , t стандартні одиниці часу у діапазоні від -1 до +1,  

d* t = -1 +2 ( dt−dmin*dmax−dmin*t); 

де  dmin і dmax відповідно мінімальні і максимальні значення   DIM, и dt, t
th 

DIM. Для tth є стандартні значення  DIM, для кожного окремого проміжку часу; 

Ф(d*i)i=12i2i+12−−−−√∑i2/m=0(-1)m(im)(2i-2mi)(d*i)i-2m 

де d*t, is the ith DIM; and i, is order LEG function; m, index number needed to 

determine the kth polynomial.  
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